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Variant A: Beide rijbanen A58 naar het zuiden, Beerze op huidige locatie
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Variant B: HRR naar noord, HRL naar

zuid, Beerze op huidige locatie
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Variant C: Beide rijbanen A58 naar het zuiden, Beerze naar het westen
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— | assen en kilometrering Pt bestaand spoor —
bestaande situatie < duiker
- - _ - ; nieuwe situatie —+——+——-—  Plangrens
- . ge[eiderai[
NAAAAANANANAN grondkerende constructie

Maten in meters fenzij anders aangegeven
Hoogtemaatvoering in mefers t.o.v. n.a.p.

Hoeken aangegeven in graden

Coordinaten in mefers t.o.v. rijksdriehoekenstelsel

- X-situatieoverzicht

- X-BGT-EINDHOVEN-TILBURG

- X-DWM AS8BL3EHD TOTAAL V301_2D MX
- X-DWM AS8BL3EHA TOTAAL V301_2D MX
- X-DWM AS8BL3EHB TOTAAL V301_2D MX
- X-DWM AS58BL3EHC TOTAAL V301 _2D MX
- X-ALM AS58BL3EHC TOTAAL V301 _2D MX
- X-ALM AS8BL3EHD TOTAAL V301 20 MX
- X-ALM A58BL3EHA TOTAAL V301 _2D MX
- X-ALM AS58BL3EHB TOTAAL V301_2D MX
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Schaal 1:2500

Overzicht situatie

Variant D: HRR naar noord, HRL naar

zuid, Beerze naar het wesfen
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